CACCIALANZA & C. i

Sistemi antincendio e di sicurezza

Sistema Centrale di
Comando e Controllo

Per

TUuDEM

Sistema automatico di spegnimento per gallerie con monitori
telecomandati su carrello aereo

© Caccialanza & C., SpA
Via Pacinotti 10
1-20090 Segrate / Milano (Italy)

I_CTUDM.DOC 1



CACCIALANZA & C. i

Sistemi antincendio e di sicurezza

Breve desCrizione del SISTEMA .....ccueiiiiieiieie ettt ste e sne e 2
La SErULEUra MODIIE ... bbb 2
I (UL U] T - PSRRI SR 3
Le stazioni di attracco e la Sala Controllo...........cocveiiiiiiiiii e, 3

| programmi di VISUBHZZAZIONE .........cc.oiuiiiiiiiiiiieeeee e 4
I programma TLS_ VIS OVEIVIEW .......cc.ciiiiiiieieeie ettt sra e anes 5
Il programma TLS_VIS_TECANIC......cc.oiiiiiiiiiieieeee e 7
Il programma TLS_VIS_COomMMUNICALION.........ccciiviiieiieie e 8
Il programma TLS_VIS_Detail.......c.ccoiiiiiiiiiiiieee e 9

TLS VIS _Detail : i CArrelli ....cc.ooviieeiiecece e 9
TLS_VIS_Detail : le stazioni di @ttraCCoO........ccovuvieeriiiiiieseeiee s 10
TLS VIS _Detail 2 1 SEBNSOIT....cciuiiuiiiiieiie ettt e et ste e e ste e s sneesaeenaesnees 10
TLS_VIS _Detail : i dati LOG ......cccooeieiicecieeeees et 11
TLS VIS _Detail 2 1 COMANI .....ccviivieiecic et 11
TLS_VIS_Detail 2 18 CONAIZIONI .....ccveeiiiiieiieiiee et nneas 11

Breve descrizione del sistema

Innovativo sistema di spegnimento incendi in galleria in grado di operare sia in maniera
totalmente automatica che con telecomando da operatore remoto.

Il sistema si basa sulla collaudata tecnologia di spegnimento con monitori idroschiuma
telecomandati, largamente diffusa a livello mondiale per lo spegnimento incendi in
complessi industriali a grande rischio.

Il sistema é costituito da una struttura fissa (rotaia aerea) installata lungo I'intera tratta della
galleria e percorsa da strutture mobili montanti a bordo monitori idroschiuma che traslano
lungo la struttura fissa.

La struttura mobile

In ciascuna struttura mobile (carrello) sono

integrati:

- un monitore antincendio telecomandato da 1.000
It./min.,

- i motori per la movimentazione della struttura,

- le batterie per I'alimentazione della struttura
durante il moto (batterie mantenute cariche in
tampone quando la struttura mobile é collegata a
un punto di osservazione),

- due telecamere a luce visibile e infrarossa,

- il quadro con gli organi di comando e controllo,

- un sensore di gas inflammabile e un sensore di
gas tossico per il monitoraggio delle situazioni
di pericolo (opzionale).
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La struttura fissa

Nella struttura fissa sono integrati:

- la tubazione in pressione (~10 bar) per alimentazione di acqua o di miscela schiumogena
antincendio,

- la linea di alimentazione elettrica di sicurezza,

- il bus seriale di trasmissione dati,

- il cavo termosensibile e i sensori di fiamma agli infrarossi per la rilevazione dell'incendio.

Le stazioni di attracco e la Sala Controllo

A intervalli regolari lungo la galleria si trovano le stazioni di attracco per l'alimentazione
elettrica, d'acqua e di miscela schiumogena antincendio delle strutture mobili. Le stazioni
dispongono infatti di alimentazione elettrica e di uno speciale sistema di attracco per le
strutture mobili.
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La Sala Controllo ¢ il luogo dove vengono gestite tutte le informazioni (messaggi di allarme,

messaggi di stato, immagini delle telecamere). | controller intelligenti e i database, come tutta
la comunicazione, sono stati previsti in ridondanza. In questo modo e sempre garantita la
funzionalita del sistema, anche in caso di gusto di un computer.

| due controller intelligenti (Controller 1 e Controller 2) dispongono del sistema operativo
Linux che garantisce sicurezza e I'affidabilita.

Il sistema € stato progettato per essere utilizzato da piu utenti. Grazie alla ridondanza della
rete locale e a una rete LAN wireless, € possibile mantenere le visualizzazioni del sistema in
piu locali.

| programmi di visualizzazione

4 diversi programmi permettono la visualizzazione del sistema. Questi programmi girano
con il sistema operativo a finestre

TLS_VIS_Overview: panoramica dell'intero sistema

TLS_ VIS_Technic: panoramica tecnica (potenza/ elettricita)
TLS_ VIS_Communication: panoramica tecnica (comunicazione)
TLS_ VIS Detail : gestione database

Eall el
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Il programma TLS_ VIS Overview
TLS_VIS_Overview mostra lo stato dell'intero sistema

i System -

Portale NORD, Stazione 15

7218401111 17216401112 17218101114

17216101415 1728402111

17216.402.112

17216130

172164427

172181403111

17216102114

7218103112

172

17216103114

7218103115

Stazione 16 => 30

17218104411 17218404112 17248404113

17218104 114

7218408115 17248408111

17218105112

17218405113

17216405014 17218405115 1728408411

17216.08.112

172

17218108415

A4

Stazione 31=> 45

17218107411 17218107113

17218108111

17216108112

17216.08.113

172161408114 17216408115 17216109111

17216108112

17218109113

17216408114,

172.18.109.115

Stazione 46 => Port;
172.08.410.111

tale SUD
1721610412 17246410013 1721641047

4 1721811015 172184477

Montag, 29. Dezember 2008 15:05:17

2912150346
2912 15,0345

debugt_detecton_state dets_stamp changed (2008-10-27 15 345) det
debug_detector_stale dets_stamp changed [2006-10-27 1534 55, det
debug _condiions.od_valué_stamp changed 120081027 15:36:34), #1
debug detestor-stamp in changed 2008-03-18 111133

febug{_wagons_spswords ww_stamp changed [2008-10:22 15:33:00)
debug T504 ©resel bckup datab

debuig 15104 :reset backup databa
debug 15.04 - reset backup database

dotabase

febuig
debug15:

Carello1 [laboratorio]

Steverung inks / rechts
EP.
I Rechts
Steverung Diise
Diise
bret | L)

EP-Oben

Hach/Tief

L)

voler

ector #52. stal
cctor-HEE, stal
03

5o

debug15:04:Fom1 Heannest te_DB#Unable to connect to any of the spesilied MySQL hests,, MySalData
se

debug1504:Fom1 ficonnect_to_DB#Unable to connect to any of the specified MySGL hosts . MySalData

debug 15 04:Fom1 ficonnect_to_DE#Unable to connect to any of the specified MySQL hosts . MySalData

Carello2 (iaboratoio]

Stevsnng irks / techts
EP-
Lirks

[}

Steverung Diise

L)

Bl

EP-
Rechts

Hoch/Tief

(- |

| Dock #1172 16.101.111/C0P1] _Steverung Relais Docking | Steuerung Relas Wiagen | Detal |

1 2 3 4 5 6 7 8
Eginge Aus  Aus Aus Aus A Aus Aus Aws
busginge Aus  Aus  Aus  Aus  Aus Aus Aus Aus

9 10 11
Aus Aus A
Aus Aus A

12 13 14 15 16
Aus Au Aw o Aw o A
Aus Aus Aue Aue Aue

11 IR Melder 1 CP 1 Wert fehk ] (15 Theme Mekder 5 auf CP #1 wert feht
(12 Themeleider 2 auf CF H1 Wertfehit | (15 IR-Milder & CP #1 Wert fehl
(132 ThemoMeder 3 auf CP #1 wetfenic ] (17 Temperaturelder 7 auf CP 1 wert fehit
(74 ThemoMelder 4 auf CF #1 wert fehit | (8 TemperaturMelder 8 auf CF 41 =5 [Aus | Z0mAL [0 mv]

Carello3 ffuoi)

Steuetung ks / 1echts
EP.
Rechis

Dilse
bt | ()

200810:22 15:33:00

Hach/Tief

Steuetung Diise

L

Carello-4 [officina)

Steuerung lirks £ rechts
EP- EP-
lnks | ] Rechts

Hach/Tief

Steuetung Diise

J

2008-10:22 15:33.00

Diise.
bet | ()

Moritor Grunsielung #1

Veriegelung [ ein | aus | 20081022 15:3300] b onor Grunstellng #1 veregelung [ ein | 200810:22 15:3300| yopior Grunstellung #1 Venigehuing Moriter Grunstellung #1 Veriiegelng

Kuppun Kupply Kupphan Kuppun

eelne - Len Jlaus Monitor Grundstelng B2 Felna Manior Grundselng #2 Feng Monior Grundstelung #2 i Monior Grundstelung #2
Vertl B Vartl Venil Venti

fahre zu

[ links) CP-8 Connection Point 8 in Betrisb, 17 v |

10 (inks] CP-10 Connestion Point 10 (n Betiich v

[ rehem ]

[12 inks1 CP12 Connection Paint 12 [n Betiieb v || fehre zu

[ 23 links] CP-23 Connection Pairt 23 (i Betrieh

[ mhea |

/st | 2w | | 230vik | 2atvisi | [ 2avrok | 2¢vsstar |

Ch/S, | C2/at |

2atvdok | 2a0vrsts | [ 2aviok | 2vistar |

Ci/st, | st | [ 20vick | 2amvrsia | [ 2avrok | 24t |

[ctrmen [ comi | [ 2a0viek [ 2amvise | [ 2tviok | 2vsstar

Nella parte superiore viene visualizzato lo stato del data base principale,

| System ~ |

| SvomPon | Kommnkatonsar [Seiiein | e | 2 [Do0icie NN D D - -

del backup database, del master controller e del backup controller. Il colore verde indica lo
stato di OKAY, quello rosso invece lo stato di ERRORE.

Nella meta superiore dello schermo vengono visualizzate le stazioni di attracco e le strutture

mobili.

Portale NORD, Stazione 15

172484010111 17246401412 1721640113 17246401918 17208401415 17216402411 17216402112 17246430 17216402114 172161427 17248403411 17246403412 72716403013 17246105014 17216403415
Stazione 16 => 30

17216404011 172161041120 17216104013 17216104114 17218404915 17216405411 17216405012 17216105113 17216105414 17216105115 1721808411 17216408412 1721640613 17216408414 17216406115
Stazione 31 => 45

17248407411 17248407412 72484073 1724840714 17248407415 17246408411 17246405112 17246408413 17248408414 172484085 47208400411 17246409412 17246408013 17246400414 17246408415
Stazione 46 => Portale SUD

72718410111 1724641012 1720641013 1724621014 17246410415 172164477

Vicino a ogni stazione di attracco vengono riportate le condizioni dei sensori con appositi

colori.
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La parte centrale dello schermo é divisa in due.
’m Steuerung Relais Docking SteuemngRela\sWagen‘ Delaﬂ‘

291215.03.46 : debugit_detector_state. dets_stamp changed [2008-10-27 15:34:55), detector-#82. state=2, cument=0, voltage=0 A

2912150346 : debug!_detector_state. dets_stamp changed [2008-10-27 15:34.55), detector 886, state=2, current=0), voktage=0 o 1 2 3 4 5 E 7 3 9 10 n 14 15 16
12 15,0345 debug _candirs.cd_vab_stamp changed [2008-10-27 15.36.34] #103 Frgie A A A As As Aw A A A Al A b As Aw
12150346 - debug detectorstamp in changed 2008-03-18 11:11:33
12160346 cebug!_wagons_spsvacs wgn_slam changed (0081022 15.3300) Auaginge | Al AU A A A e A A A S —
1215:04:01 : debug:15:04 - reset backup database

2912 15:04:03 - debug15:04 Foml #eomnect_to_DB#Inable to connect to any of the specified MySOL hasts, MySqlData [ﬂ IR-Melder 1 CP HT Wert fehit HWE Themo-Melder 5 suf CP #1 Wit fehlt

2912150421 - debug:15:04 : resek backup database

291215:04:22 : debug15:04:Fom! #omnect_to_DB#Unable to connect to any of the specified MySOL hasts, MySqlData [ 12: Themahelder 2 auf CP #1 Wert feht ] [ 16 IR-Melder 6 CP #1 Wert fehit
2912150441 debug15:04 - reset backup database

2912 15:04:42 debug15:04-Foml eonnect_to_DBHUnable to connect to any of the specified MySGL hasts, MySalData [ 13: Themobelder 3 auf CP #1 Wert fehit ] [ 17 Temperaturtelder 7 auf CP 1 Wert fehkt
12150501 debu 15, 05 VESEI ba\:ku database

2312 15.05.01 : debug 15: il e to_DE#Unable to comest to any of the specified MySGL hosts., MyglData ha lH ThemmoMelder 4 auf CP #1 Wert fehlt

| (18- Temperatrtielder B.nd CF 1 = [ 20 ) 01V

Nella parte sinistra vengono wsuahzzate delle informazioni relative allo stato. Quella destra
fornisce i dettagli sulla stazione di attracco o sulla struttura mobile selezionata. In questa area

e inoltre possibile controllare la stazione di attracco o la struttura mobile selezionata.

La parte inferiore dello schermo é dedicata alle strutture mobili, il cui stato viene
visualizzato nelle 4 finestre di dialogo affiancate. Cliccando i pulsanti o gli slider si possono

controllare le singole strutture.

Carello-T [iboratoro)] Carelo-2 (laborstoiic] Carelo-3 (fuoi] Carelloa [officina]

Steuetung fnks f rechts
EP- EF-Oben E
Lnks |} Rechis Links
Hoch/Tief RS

Steuerung Diise Steuerung Diise: Steusrung Diise Hoch/Tief

Diise Diise. Diise DMSE se i Diise D\ASE Diise
[ ) () (] ) ()0 ] e ()

Steverung ks / rechts - Ep— . Stevenung irks / rechts s Ep— . Stevenung inks / rechts
Rechts e | Rechis tnks | ] Fechts

Steuerung Diise

EP-Oben

Hoch/Tief

=

Veriege us | 200810221533 ”” Maniar Gvunsle“ung [l Veriegel [[ous | 2008102253300 poror Grurstellung #1 i‘””s:"i"é‘? 153300 4 oriter Grunstellang H#1 Veriegelung [ ein | (aus | Z00810:22 153300 [ | cric Grumstelung #1
Kupp Kupp Kuppl

S [ Mertor Grundstclurg 2| S Moritor Grundstellung 2 AL D5 motor Maritor Grundstellung H2 B Monitor Grundstellung 42
Venil Venil Ventl j

8 links] CP-& Cannection Paint 8 n Bewieb, 17 v | fahve 2u m 10 links] CP-10 Connection Point 10 (nBetrcb || fohve au 12llnks] CP12 Connection Poin 12 Betieb v [ fahve 28 links] CP-29 Conneciion Paint 29 n Betieb v [ fahre zu

/5t | 205t 2av/ok | 2a0visis | [C2aviek [ ot ] [cissen | cosswr | [230viok | 2awsss | [2aviok | 2avsster /5. | 205t 2atviok | 2atss | [ 2aviok | avesia /5. | C2/si 2a0vrok [ 2ot | [ 2aviek [ 2avesi

Carello-1 [laboratorio)

. Steuerung links # rechts o EP- Oben

Links J Rechts

Hoch,/Tief
Steuerng Diise

Diize Diize _'| Diize
WOLL woller breit | |- | EF-Unten

"v"erriegelungl gin || aus EDDB'-ID'ENE:SE:DD[ b anitar Grunstelung #1 l
K.upplung aus

[ Moritor Grundztellung #2 ]
Wentil auf

zu
Kidhlung [ kaonitar anhalten ]
& [lirks] CP-2 Connection Paint 2 [in Betrieb, 17 fahre zu [ Stop

Cisstin | Corstan | | 23oviok | 2aovests | | 2aviok | 2avestir
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Il programma TLS_VIS Technic

TLS_VIS_Technic serve per controllare la corrente elettrica e il voltaggio del sistema

28071 LI [CRIREaL: 2.16.108.113 7218100114 LIRS
1 r —1
Sekion 9 Saktion 10
o fae st fe

s
2,18

e «
fam i o T fam i o T o 23 fam i o 23 fam 3
7218109111 Nz 21810011 21108114 218100115 Nz RS0z LIS 2810114 21T

Questo programma permette ai tecnici della manutenzione nella Sala Controllo di verificare
se la potenza elettrica del sistema va bene 0, in caso contrario, quale settore presenta dei
problemi.

Anche l'alimentazione di corrente & prevista in ridondanza in modo tale da essere garantita
anche in caso di guasto di una stazione.

_f_l

7] Sektion 1
) i [T A
Una linea blu ¢ indica una

linea con corrente. KM1 + KM4 mostrano lo stato dei relé.
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Il programma TLS_ VIS _Communication

TLS_VIS_Communcation, come il programma TLS VIS _Technic, serve per controllare la
comunicazione seriale.

TuDEM : Technik-Plan [Kommunikation] [ v2.0.0.16154)/de-DE/de-DE] + (C) Caccialanza & C., SPA
i gystem - | Gesamt-Ubersicht | Strom-Plan | DetailkPlan | R | DB-Master | DB-Backup | Master-Controller | Backup-Controller J

ktion 1 4] 3 T
GD
Htion 4 [127.00.1]
R
<

Questo programma permette ai tecnici della manutenzione nella Sala Controllo di verificare
se la comunicazione seriale del sistema va bene 0, in caso contrario, quale settore presenta dei
problemi.

Anche la comunicazione seriale e prevista in ridondanza in modo tale da essere garantita
anche in caso di guasto di una stazione.
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Il programma TLS_ VIS Detail

TLS_VIS_Detail pud essere utilizzato dai tecnici della manutenzione
valutare le voci del database.

per visualizzare e

tenverwaltung [ v2.0.0.21855)/de-DE/de-DE] Caccialanza & C., SPA k

i | @esamt-Ubersicht | Strom-Plan | Kemmunikations+lan | | DB-Master | DB-Backup |

Wagen Andockstationen | Detektoren | LOG-Daten | Kommandos | Bedingungen |

1: Carello-1 {laboratorio), (Wagon #1 (laboratariol) pror— e ) 200 2 2 e [ 5P5-Detail-tnzeige
wwg_number 1 wgs_id 2645 2644 2643 2635 2631
wig_enabled 1 wgs_wg_number 1 1 1 1 1
Wwi_hame Carello-1 (laboratorio) wgs_statl _md_cp_id 1} 1} 1} 1} 1}
wig_description Wagon #1 {laboratorio) wgs_statl _md_state 1 1 1 1
wig_ipadress 172.16.254.12 wgs_statl _md_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.21
wWi_Moxa_narme MoxaWiGl wgs_statZ_mw_cp_id 1} 1} 1} 1} 1}
wwg_moxa_id 1 wgs_statZ_mw_state 1 1 1 1 1
wwg_control_socket_used 1 wgs_statZ_mw_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.21
wwg_control_socket_port 15200 wgs_statd_sps_cp_id 1} 1} 1} 1} 1}
wwg_control_socket_clients 5 wgs_statd_sps_encoder] 1} 1} 1} 1} 1}
wwg_msg_debug_socket_used 1 wgs_statd_sps_encoder2 1 1 1 1 1
wwg_msg_debug_socket_port 15210 wgs_statd_sps_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.21
wwg_msg_debug_socket_clients 5 wgs_target_cp_id 1} 1} 1} 1} 1}
weg_1_bB8_id 1100 wgs_target_cp_to_overdrive 0 1} 1} 1} 1}
wg_1_bB8_serport_number 1 wgs_target_informationset 0 1} 1} 1} 1}
weg_2_bE8_id a ws_target_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.21
wg_2_bB8_serport_number 1 wgs_moxaip 0.0.0.0 0.00.0 0.0.00 0.0.0.0 0.0.0.0
wwg_gtamp 01.01.2001 00:00:00 wgs_online 1} 1} 1} 1} 1}
wwi_emergency_stop_supervision a wgs_online_starmp 20.08.2008 15:30:51 29.08.2008 145817 28.08.20081317:18 23.09.2008 11:13:14  01.01.21
i ErEEEEEL wgs_version
Word %mw1100 (monitor) 24.09.2008 15:09:29 OxE (dez. 8) wgs_setinfo IPINNT IINIINT PRI rTINNT s
Word %amw1101 (nozzle §valve) no data found wgs_systern_state 1} 1} 1} 1} 1}
Word %mw1102 (block i cooling) no data found wgs_systern_state_starnp  01.07.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 18.08.2)
Word %mw1103 (gancio) no data found wgs_state 1} 1} 1} 1} 1}
Word %mw1104 (allarmi monitore) no data found wgs_state_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.21
Word %mw1106 (valore encoder 1) no data found wgs_stamp 20.08.2008 15:30:51 29.08.2008 145817 28.09.20081317:18 23.09.2008 11:13:14 18.08.21
Word %mw1107 (valore encoder 1) no data found wgs_reachable_cp_id_min 0 1} 1} 1} 1}
Word %mw1108 (valore encoder 2) no data found wgs_reachable_cp_id_max 0 1} 1} 1} 1}
Word %mw1108 (valore encoder 2) no data found wgs_available_cp_id_min 0 1} 1} 1} 1}
Word %mw1110 (allarmi monitore) no data found wgs_available_cp_id_max 0 1} 1} 1} 1}
Word %amwl1111 (inverter 1) no data found wgs_minmax_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.21
Word %amwl112 (inverter 2) no data found | | < bd

Le informazioni per il database vengono generate dai controller (Controller 1 e Controller 2)
mentre il sistema € in funzione. Il programma TLS_VIS_Detail elabora questi dati per i tecnici

della manutenzione.

TLS_VIS_Detail: i carrelli

Detektoren | LOG-Daten | Kommandos | Bedingungen

‘ Wagen andockstationen

aktualisieren

4|

08.01.200917:03:29 [ 8Fg-Detail-anzeige

wig_nurmber

wg_enabled

Wwig_narme

wg_description

wa_ipadress
WO_Mnoxa_harme
wg_moxa_id
wg_contro|_socket_used
wig_control_socket_paort
wig_control_socket_clients
wig_msg_debug_socket uszed
wg_msg_debug_socket_port
wg_meg_debug_socket_clients
wg_1_bB88_id
wi_1_b88_serpor_number
wia_2_b88_id
wg_2_b88_serport_number
wig_stamp

3

1

Carello-3 {fuori)
Wagon &3 (fuari)
172.16.254.32
PloxawG3

(01.01.2001 00:00:00

wgs_id

wgs_wid_number
wgs_stat] _md_cp_id
wigs_statl _md_state
wgs_statl _md_stamp
wgs_stat?_mw_cp_id
wgs_statZ_rwe_state
wgs_statZ_mwe_stamp
wigs_statd_sps_cp_id
wos_statd_sps_encoder]
wigs_statd_sps_encoder2
wgs_stat3_sps_stamp
wgs_target_cp_id
wgs_target_cp_to_overdrive
was_target_informationset
wgs_target_stamp
Wg3_moxaip

wgs_online

wig_emergency_stop_supervision 0 wgs_online_stamp
- rrrrraEn was_version
ward % w1 300 (monitor) na data for wgs_setinfo

2641
3
i

2
23.09.2008 11:22:54
1]
1
01.01.2001 00:00:00
1]

0

1

23.09.2008 11:22:54
0

1]

0

01.01.2001 00:00:00
0.0.0.0

0

01.01.2001 00:00:00

RPN

2837
3
0

B
01.07.2007 00:00:00
1]
1
01.01.2001 00:00:00
1]

0

1

01.01.2001 00:00:00
0

1]

0

01.01.2001 00:00:00
0.0.0.0

0
23.09.200811:13:14

TERTIENY

2634
3
]

1
01.01.2007 00:00:00
]
1
01.01.2001 00:00:00
]

]

1

01.01.2001 00:00:00
]

]

]

01.01.2001 00:00:00
0.0.00

]

01.01.2001 00:00:00

PRI

1
01.01.2001 00:

01.01.2001 00:
1]

1
01.01.2001 00:
0

1]

0

01.01.2001 00:
n.0.0.0

0

01.01.2001 00:

TRIENY

A sinistra vengono visualizzati i dati sulla configurazione del carrello selezionato; a destra ci
sono i dati e le informazioni che vengono generate in continuo dai controller.
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CACCIALANZA & C.

Sistemi antincendio e di sicurezza

TLS VIS Detail: le stazioni di attracco

Wagen

Andockstationen

Detektoren

LOG-Daten | Kommandos

Bedingungen

08.01.200917:06:18

# MName Eeschreibung 1P # aktualizieren
1 CP-1 Connection Paint 1 172
2 CP-2 Connection Paint 2 172 Online zeit Ver... Seriallnfo
3 CP-3 Connection Point 3 172 offline 01.01.2001 00:00:00 0 77772777
4 CP4 Connection Point4 172 offline 01.01.2001 00:00.00 0 77772777
3 CP-3 Connection Point 5 172 offline 23.09.2008 121630 0 FTIIIIIT
4} CP-B Connection Point 6 172 anline 23.09.2008121508 0 79777777
7 CP-7 Connection Paint 7 172 offline 23.08.200812:1509 0 27777777
s [CF-B ¢ ion Point & anline 23.08.2008 11:5834 0 27297777
9 o] Connection Point 8 (in Betrieb) 172 offline 23.09.2008 11:58:33 0 79?
10 CcP-10 Connection Point 10 {in Betrieb, mit 88, 172.16102.115) 172 online 23.09.2008 11:49:46 0 rirariririelele]
11 CR-11 Connection Paint 11 {in Betrieb) 172 offline 23.09.2008 114946 0 TITITIIY
12 CP12 Connection Paint 12 {in Betrieb) 172 online 23.08.2008 11:44.03 0 PIPITIIT
13 CP-13 Connection Point 13 {in Betrigb, mit 88) Q1 T2 affline 23092008 11-4403 0 79777777
14 CP14 Cannection Paint 172 online 23.08.200811:2153 0 27777777
15 CP15 Cannection Paint 172 L || offline 23.08.200811:2153 0 77777777
A o e "3 || online 23.09.2008 11:20:06 0 FPIITIIT
offline 23.09.2008 11:20:06 0 77777777
|| ofiline 23.09.2008 111858 0 77772777
cp_id online 23.00.200811:18:11 0 77972777
cp_enabled offline 2308.2008111810 0 rirdeiebelrler]
cp_narne CP-g offline 01.01.2001 00:00:00 0 77972777
cp_description Connection Paint 3 (in Betrieb, 172.16.1( offline 01.01.2001 00:00.00 0 77777777
cp_ipadress 172.16.1.30 online 23.08.2008111336 0 PRI
op_roxa_name hMoxaCP offline 23.09.200811:1314 0 77777777
cp_moxa_id a onling 18.09.2008 144942 2.0 phnnnnnn
cp_cantral_socket_used 1 online 18.00.2008 14:49:41 0 77972777
e T SO, AcAann nnline 1809 2NNR14-23:RG 21N nRRRRRRR

Systern.. | st
1] o
1] i}
1] i}
] o1
1] m
1] m
1] m
0 m
1] i}
1] i}
] o1
1] m
1] m
1] m
0 m
1] i}
1] i}
] o1
1] 2z
2 2z
1] m
0 m
1] i}
1] i}
n m

A sinistra viene visualizzata una lista di tutte le stazioni di attracco. Dopo aver selezionato
una stazione, in basso vengono mostrati i dati di configurazione e a destra i dati LOG relativi

alla stazione di attracco selezionata.

TLS VIS Detail: i sensori

3 08.01.2009 17:08:28
aktualizieren

‘Wagen | Andockstationen || Detektoren LOG-Daten | Kommandos | Bedingungen

alle Detektor-Typen anzeigen
¥ Eeschreibung Tvp Eoard88 A Status Strom
o1 IR-telder B CP &8 IR-tdelder (1.6) 2/ Board 88,1 1] 1]
87 Temperatur-helder 7 auf CP &8 Termpetatur-helder (7.8) 8 Board 88,1 1 20
o8 Temperatur-hdelder 8 auf CP #8 Termperatur-hdelder (7.8) 8/ Board 881 1] 1]
91 IR-telder 1 CF #3 IR-tdelder {1.6) 91 Board 88,1

= Thermo-hdelder 2 auf CP #49 Thermo-kelder (2,3.4.5) 9/ Board 88,1

93 Thermo-hdelder 3 auf CP #9 Thermo-helder (2,3.4.5) 9/ Board 88,1

94 Thermo-telder 4 auf CP #9 Thermo-hdelder (2,3.4.5) 9/ Board 88,1

95 Thermo-telder 5 auf CF #9 Thermo-helder (2,3.4.5) 9/ Board 88,1

el IR-telder B CP #3 IR-tdelder (1.6) 9 Board 88,1

97 Temperatur-helder 7 auf CP #9 Termperatur-hdelder (7.8) 9/ Board 88,1

98 Temperatur-hielder 8 auf CF #9 Termperatur-hdelder (7.8) 9 Board 88,1

|R-elder 1 CP #10
10z Thermo-helder 2 auf CP #10

|R-hvlelder (1.6

Thermo-hielder (2,3.4.5) 10/Board 88,

& ) >
% -

det_id 1m

det_enabled 1

det_deszcription IR-tdelder 1 CP#10

det_dby_id 1

det_level_warning 50

det_level_alarm 75

det_stamp 26.02.2008 14:51:39

Spannung

i
44
0

Zeit
29.08.2
24.09.2
24.09.2

A sinistra viene visualizzata una lista di tutti i sensori. Dopo aver selezionato un sensore, in
basso vengono mostrati i dati di configurazione e a destra i dati LOG relativi al sensore

selezionato.
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CACCIALANZA & C.

Sistemi antincendio e di sicurezza

TLS_VIS_Detail: i dati LOG

Wagen | Andockstationen | Detektoren || LOG-Daten Kommandos | Bedingungen
LOG-Daten der letzten 3 hMonate anzeigen | | alle Typen anzeigen
Zeit Station Prograrmm Typ
02.01.200617:0319  SHEMTWI TLE_¥is_Detail Status
07.01.200612:32:59  SHENTWI TLE_¥is_Detail Status
07.01.200812:32:25 SHENTW1 TLE_¥is_Technic Status
07.01.200812:31:55 SHEMTW1 TLE_¥is_Communicati Status
07.01.200812:31:42  SHENTWA TLE_¥is_Cwvervew Fehler
07.01.200812:31:22  SHEMTW TLE_ Mis_Cwerdew Fehler
07.01.2009 12:30:52  SHEMNTWA TLE_Wis_Owerview Status
29.12.200815:22:42  SHEMTWI TLE_Wis_Owerdew Fehler
29.12.200815:22:22  SHENTWI TLE_Wis_Owvervew Fehler
29.12.200815:22:02  SHEMTW TLE_Wis_Cverdew Fehler
29.12.200815:21.42  SHENTWA TLE_¥is_Cwverdew Fehler
29.12.200815:21:22  SHENTWA TLE_¥is_Cwverview Fehler
20122008 1R-21-012  BHFERNTWA TIR Vis (verden Fehler

Typ2 Typ3
0 0]
0] 0]
0] 0]
0] 0]
| 10
1o 10
0 0]
0] 0]
0] 0]
0] 0]
| % 10
1o 10

m

m

08.01.200%
17:08:51

Beschreibung

Datenbank gedfinet, Server
Datenbank gedfinet, Server
Diatenbank gedfinet, Server
Datenbank gedfinet, Server
database-open-error Unable
database-oper-error Unable
Datenbank gedfinet, Server
databaze-open-error Lnable
databaze-open-error Unable
databaze-open-error Lnable
database-open-error Unable
database-open-error Unable
datahaze-nnen-errnr Linahle

| dati LOG sono generati dai controller intelligenti durante il normale funzionamento del
sistema. Queste informazioni servono per controllare lo stato e il comportamento del sistema.

TLS VIS Detail: i comandi

‘Wagen

Andockstationen

Detektoren

LOG-Daten

Kommandos der letzten B bdonate anzeigen

Kommando
:ChiD:Wagon:0:Stapall;
ChiDWagon;1;5top;
(ChiD:wWagon;1;:kanitar Stop;
(ChiD:Wagon1;Default 2;
(ChiDWagon:1:Default1;
:ChiD:Wagon:1:LeftRight LeftEnd:
ChiD-wagan1:Mozzle b ax
(ChiD:wWagon;1:Mozzle Me arkdax;

(CMDWagon;1:Mozzle; Large;

(ChiDwagon:1:LefiRight RightEnd;

Kommandos Bedingungsn

«| O zeige zugehdrende LOG-4Angaben

Kommando erzeugt von

25.09.2008 11
26.08.2008 11

il
3

25.00.2008 11:41
26092008 11:31
26082008 11:31

25.09.2008 11
26.08.2008 11
25.08.2008 11
26.008.2008171:341
26.08.2008 11:3

il
a1
ki

08.01.2009 17:14:28

25 N SHENT W [ Emergency Stap Al

181 3HENTW1 /'wWagon #1. emergency stop

09 SHENTW [Wagon #1,

081 SHEMTW ['wiagan #1,
05 SHEMTW1 [ wWagan #1,
02 FBHEMTWT [ Wagon #1

14 1 SHEMTW1 ['wiagan #1, stop manitor

13 SHEMTW [Waggon #1, default-position #2
(12 W SHENTW [ %Waggon #1, default-position #1
A0S SHEMTW [ Wwagon #1.

move lefiiright to endposition left
nozzle in full position
nozzle neat full-position

nozzle near large-position
. move lefifright to endposition right

Komr

okay:
okay:
okay:
okay:
okay:
okay:
okay:
okay:
okay:
okay:

I comandi vengono utilizzati soltanto internamente; sono stati creati dal sistema e eseguiti dai
controller intelligenti. Sullo schermo vengono visualizzati i comandi e il loro stato di

esecuzione.

TLS VIS Detail: le condizioni

‘Wagen | &ndockstationen | Detektoren | LOG-Daten | Kommandos || Bedingungen

| zeige zugeharende LOG-Angaben [ sktualisieren
MName Beschreibung Prioritat
CPa_aLaRM condition for alarm in docking-statig« #8 10
CPa_alaRM_L condition for alarm in left area of docking-station #8 10
CPE_ALARKM_LL candition for alarm in left-left area of docking-station #8 10
CPE_ALARM_R candition for alarm in right area of docking-station #8 10
CPB_ALARM_RR conditian for alarm in right-right area of docking-station #8 10
CP8_PREALARM_R  condition for prealarm in left area of docking-station #8 g

08.01.2008 17:15:58

et

1
1
1
1
1
1

Daturn

27.10.2008 15:36:34
27.10.200815:36:34
27.10.2008 15:36:34
27.10.200815:36:34
27.10.2008 15:36:34
27.10.2008 15:36:34

Ausdruck

[DEB1/=12].and. [DS/82/=2].or.[DSIBTI=12].or [D5/38/=)

[DS/81i=12].and.[DS/G2/=12]
[DS/81i=12].and.[DS/33/=12]
[DS/85i=12].and.[DS/36/=12]
[DS/84i=12] and [DS/36=/2]

[D584/=12].ar [DS/85I=/2].or [DSIEE/=/2]

Le condizioni vengono create dal produttore del sistema e vengono utilizzate soltanto

internamente.

I_CTUDM.DOC

11



