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Beschreibung des Systems

Das System TUDem ist unterteilt in eine feste Installationsstruktur und eine oder mehreren
mobilen Einheiten.

Die
Eine

mobile Einheit
mobile Einheit besteht aus folgenden Komponenten:

Einem elektrisch ferngesteuerten Monitor mit
einer Durchflussrate von 1.000 I/min

Den Motoren fur die linearen Bewe-
gungen entlang des Schienensystems
Einer Batterie fur die Stromversorgung
wahrend der Fahrt entlang der Schiene.
Diese Batterie wird automatisch gela-
den, solange die mobile Einheit mit ei-
ner Docking-Station verbunden ist.

2 IP/TV Kameras flr sichtbares und
infrarotes Licht

Ein Steuerpult fur die Ansteuerung der
Gerdte

Einem Flammenmelder und optional einem toxischen Gasmelder zur Uberwachung
von speziellen Situationen.
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Die feste Installationsstruktur
Die feste Installationsstruktur besteht aus folgenden Komponenten:
e Einem Schienensystem, welches auf der Decke oder an der Seite des Tunnels befes-
tigt ist.
e Einer Versorgungsleitung fur Wasser und Schaum. Diese Leitung wird uber die ge-
samte Lange des Tunnels verlegt.
Einer Wasserpumpe ( oder Schaumpumpe) mit einem Arbeitsdruck von 10 bar
Stromversorgung
Serieller Datenbus fur Datenuibertragung und Kommunikation
Ein hitzeempfindliches Kabel fir die Feuererkennung

Die Docking-Stationen und der Control-Room

In festgelegten Intervallen werden im Tunnel sog. Docking-Stationen installiert. Diese Stati-
onen dienen dazu, die mobilen Einheiten im ,,angedockten* Zustand mit Wasser, Schaum und
Strom zu versorgen. Dazu sind sie unter anderem ausgestattet mit einer Stromversorgung und
einer speziellen Kupplung, welche den Andockvorgang der mobilen Einheit erledigt.

Docking-Stationen

Control-Room

Controller | Controller 2 TLS VIS Overview ~ TLS_VIS Tecnic  TLS VIS Communication 15 vis Detail

od g0
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f

Im_Control-Room laufen alle Informationen wie Alarmmeldungen, Statusinformationen und

Bildinformationen der Kameras zusammen. Die Steuerungen und die entsprechenden Daten-
banksysteme sind, wie die gesamte Kommunikation, redundant aufgebaut. Dadurch ist bei
einem Rechnerausfall die Funktionsfahigkeit der Anlage gewahrleist.

Die beiden Steuerungs-Rechner (Controller 1 und Controller 2) sind mit dem Linux-
Betriebssystem ausgestattet, welches sich durch Robustheit, Sicherheit und Zuverlassigkeit
auszeichnet.

Das gesamte System ist mehrplatzfdhig. Durch den redundanten Aufbau des lokalen
Netzwerkes (in Verbindung mit einem drahtlosen LAN ( WLAN) ) kénnen die Visualisie-

rungen der gesamten Anlage in getrennten Radumen erledigt werden.

Die Visualisierungs-Programme

Die Visualisierung des Gesamtsystems wird mit 4 verschiedenen Programmen erledigt.

Diese Programme laufen unter dem Windows-Betriebssystem:

el A

TLS_VIS_Overview : Ubersicht iiber die gesamte Anlage

TLS_ VIS_Technic : technische Ubersicht Strom / Relais etc.

TLS_ VIS_Communication : technische Ubersicht Datenverbindungen
TLS_ VIS Detail : Anzeige und Bearbeitung der Datenbankeintrége
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Das Programm TLS_VIS_Overview
TLS_VIS_Overview zeigt auf einen Blick den gesamten Zustand des Systems an.

| Svompin | Kommunkatons P | Betabeln | oo | 7 || DB aster e ] |[Emeroeneyisiop] > - - J

Portale NORD, Stazione 15
7208401411 17248401412 17218400013 17246401414 17216400415 17246402411 17246402412 17216430 17218002414 172164427 17216103411 17246403112 17216403413 17216103414 17216403115

Stazione 16 => 30
17216106411 17218404112 172480413 17218104414 17246404415 1728405411 17216405412 17218405113 17246405014 17248105415 726408411 17246406412 1724608413 17246408714  1724BA08415

Stazione 31 => 45
17216407411 17246407012 17218407413 17248407414 7216407015 17216408411 1721608412 17216108013 17218108114 17246408415 17216408471 17216109412 17216409113 17216108014 17216108115

Stazione 46 => Portale SUD
724841011 | 1724841012 1721610013 17246410414 1729610415 17264477

Montag, 29. Dezember 2008 15:05:17

| Bock #1172 16.901.111/CP1] _Steuetung Relais Docking | Steusrung Fiekis Wagen | Detal |

29,1215 0345 debug{_deleclar_stle dels_siamp changed (2008-10:27 15 3455). deteclor #82.stale=_. curert=l, vokage=0 -
28,12 15 0348 debug_deleclor_stals dels_slamp changed (2008-10:27 15 34.55]. deteclor-HE. stale=2. curert=0, vokage=0 1 2 3 4 5 5 7 8 9 W " 12 13 1415 |18
2312 150348 debug:_conditions od_valug_stamp changed (2008:10.27 15.36 34). #103 Ergings Aus  Aus Auw Aus Aw Aw A Aw Aw Aw Aw Aw Aw Aw  Ae Aw
2312150345 dobug deteclorstamp in changed 20030918 11.11.33

2912 15.0345 debugt_wagons_spswards waw_stamp changed (20081022 15:33.00) s ————————————
7912150401 - debug T5.04 : resel backup delabase

2912150442 debugl
2

2312 15,040 et {to_ cornect to any of the 0L hosts., MySqlData 11 1R Melder 1 CP #1 Wt fehlt | (15 ThemaMeider 5 aut CP 1 et feht ]
7812150421 - debug 1504 : resel backup dalabase
2912 15,0422 debug15.04 {to_ omneet 1o any of the L hosts., MySalData (12 ThemaMeider 2 auf CP #1 Wet fehic | [16: IR-lder 5 £P #1 et fehl ]
2912150441 : debug 1504 : resel backup dalabase

Lo comect 10 any of the L hosts, MySalData (13 ThemoMelder 3 auf GF #1 wertfehit ] (17 Temperaturheges 7 auf GP #1 wertfehit |

50501 debug15:05 esel b
50501 74 ThemoMeder 4 aui CF 1 wertfehit ] (18- Temperaturhteider  auf CP#1 => [Aus | (20mAL (0 mv]
Carelo1 (aboratorio) (laboratoric] Corelod [uail] Carelo4 (oficinal

Steuerunglinks / rechts
9 £P-Oben Steuerung ks / rechts Steuerung ks / rechts Steuerung ks / rechts

Hoch/Tief
Stevenng Diise Steuerng Diise

L)

Hoch/Tief Hoch/Tief Hoch/Tief

Steuerung Diise

J Diise.
bet | L)

Steuetung Diiss

I

Dilse
bet | )

- )

Veriegetung 2008102215300 pronior Grunstellng 1 Verisgelr aus || 2008102153300 ponior Grunstelng 11 Veriegeling ZEATZZIEI0| ponto Gurtalng 1 Veniegeluny 2006102215300 pionior Grunstelng 11
Kugel Kugsl Kuppl sy Kupel

HpEknS Monitor Grundstelung 2. wpeling o) Moritor Grundstelng #2 N AL DXGX molor. Monitor Grundselng #2 N Monitor Grundsteng HZ
Vend Vend w Venil Venit

|8 inks) CP-8 Cornectian Paint 8 i Beieb, 17 | faezu | [10 links] CP10 Cannection Paint 10 fn Betieh v| [ fahezu | [121iks] CP-12 Comnection Point 12 (i Betieh v |__febre zu [ 28 inks] CP-28 Connection Paint 23 i Betieb v || __fohre zu
C1/Ster. | C2/Star. | [ 230viok | 230vrSta | [ 2avrok | 2evstsr | [ C1st [ cossien | [ 230vsok | 2sovists | [2aviok | 2awstor | | [ Ct/Sten | Comton | [ 230viek | 230v/sts | [ 2dvsok | 2avsStar | [ C1Ster | st | [ 230viok | 230visio | [ 2aviok | 2evsstar |

Im oberen Bereich werden auf einen Blick die Zustande der Hauptdatenbank,

! System - | | strom-Plan | kommunikations-Plan | DetaikRlan | Konsole | R | DB-Master |_\_\_\_| Service ~
der Backup-Datenbank, des Master-Controllers und des Backup-Controllers angezeigt. Eine
grine Farbe signalisiert den Zustand okay, eine rote Farbe kennzeichnet einen Fehler-
Zustand.

Im der oberen Halfte des Bildschirms werden die einzelnen Docking-Stationen und die

Portale NORD, Stazione 15
1721BAD1AM  1724BADIM2 7248401413 7248409414 72184015 17216402411 17216102012 17248430 A72ABADDAM4 172464427 17248408411 1724BA03412 17216403443 17216103114 17246408115

Stazione 16 => 30
17218104111 17216004412 17248104013 17216404114 17216104015 1721605111 17248105112 17216405413 17246105114 17216405115 17216106411 17216408412 172

17216406114 17216108415

Stazione 31 => 45
172810711 17216407412 1724840713 1724

17208108111 1721BA08412 17216408013 17216108114 17208408115 1721608411 17218108012 17216108113 1726103414 1721610815

Stazione 46 => Portale SUD
7248410411 17246410412 1724841013 17246410414 1724810415 AT2A64477

mobilen Einheiten angezeigt. Bei jeder Docking-Station werden die Zustédnde der angeschlos-
senen Melder in entsprechender Farbe angezeigt.
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Der mittlere Bildschirmbereich ist in zwei Halften geteilt.

Dock #1[17216.101 111/CP-1]  Steuerung Relais Docking | Steuering He\a\sWagenl Detaﬂ‘

7312 150346 - dsbugt_datector_sate dets_stamp changed (2006-10:27 15:34:5),detector 82, stals=2, curent=0, vohage=0 2
2912 15:03:46 : debugt_detector_statedets_stamp changed (2008-10-27 15:34:55), detector-#86, state=2, cunent=0, vohage=0 1 2 3 4 5 [ 7 8 9 10 n 12 13 14 15 16
291215:03:46 : debugt_condtions.d_value_stamp changed (20081027 15:36:34], #103 Einginge Aus  Aus  Aw  Aw Aus Aus Aus  Aus A Al Al Aw  Aw  As Aw Aw
20.1215:03:46 : debugdetector-stamp in changed 2008031871:11:33
12150345 - debugt wagors.spswards vgn.tamp changed 20081022 15:3300) Ausgange Aus  Aws Aus A Aus A Aus Aw Aus Aw o Aw Al Aw Aw A hus
1215:04:01 : debug15.04: reset backup database
121503 cebug 1504 Fom oot o, DEHabeto comeet o ary of the secfid M0 hut, Wy D (1 el 1 0P 1 et | [15: hemottede 5 CP 4 Wt J
1215:04:21 : debug 1504 reset hackup database
2912150422 dbug 1504 ForHconnec to DBHUnebetocaet oy of e specid ST hsts, Wy Dot (12: Themolkder 2 CP 81 Wt el J (15 e P 41 Wit et J
291215:04:41 - debug 1504 reset hackup database
29.1215:04:42 : debug 1504 Famconnect_to_DBHUnable to cannect to any of he specified MySOL hosts., My3q.Data [ 13: Thermorbelder 3 auf CP #1 Wert feht ] [ 17 Temperatu-Melder 7 auf CP 41 Wt fehlt ]
29.1215:05:01 : debug 1505 reset backup database
731721505, . dbug 1505 For oones L, DEHUnabeto caret o ay of e speied My30L s, Wy Dol v (14 Themobiedr § afCF 1 e et | [18: Temperat et 8 af CP 41 = [ s e 0] J

Links werden Statusinformationen angezeigt, der rechte Bereich dient der Detail-Anzeige der
ausgewahlten Docking-Station bzw. der ausgewahlten mobilen Einheit. Des Weiteren sind im
rechten Bereich Ansteuerungen fiir die ausgewéhlte Docking-Station bzw. fir die ausgewahlte

mobile Einheit moglich.

Der untere Bereich ist reserviert fur die mobilen Einheiten. In 4 nebeneinander angeordneten
Dialog-Boxen werden die Zustande der 4 mobilen Einheiten auf einen Blick angezeigt. Mit-
tels der Buttons und Schieberegler sind Ansteuerungen fir die einzelnen mobilen Einheiten

maoglich.

Carello-T [iboratoro)] Carelo-2 (laborstoiic] Carelo-3 (fuoi] Carello2 [officina]

Steverung ks  rechts Steuetung lirks / echis Stevenung irks / rechts Stevenung inks / rechts
EF-Oben @ EP- Oben R P EP- Dben &
Links Rlechis Rechts inks Rechis Links
J Hoch/Tiet ] J ]

Steuerung Diise Steuerung Diise: Lich/Tied Steuerung Diios Hoch/Tiet

Diise Diise Diise Diise. Diise. Diise. Diise. Diise: Diige. Diise
WL J - ol || veler | bt | Ly |EPUnen| | voll || el | brek | L |EPUnien| | VOLL

Steuerung Diise

EP-Oben

Hoch/Tief

Diise
I breit ) | EPUnten

Veriegelr 20081022 153300 Moo Grunstelung #1 Veriegelr 2008022153300 oo Grunstelung #1 Vertiegelung i‘””s:"i"é‘? V53300 b onjor Grunstellang #1 Vettiegelung 200810-22 153300 [ joritor Grunstelung #1
Kupplt Kupplt Kupplt Kuppl

S Moritor Grundstellung 2 S Moritor Grundstellung 2 S ]| Al D5 moter Maritor Grundstellung H2 B 2 Monitor Grundstellung 42
(= Varki Vet E Vet =)
Kirg King [ e ] == Kirg Kibrg

8 links] CP-& Cannection Paint 8 n Bewieb, 17 v | fahve 2u 10 links] CP-10 Connection Point 10 (nBetrcb || fohve au 12llnks] CP12 Connection Poin 12 Betieb v [ fahve 28 links] CP-29 Conneciion Paint 29 n Betieb v [ fahre zu

/5t | 205t 2av/ok | 2a0visis | [C2aviek [ ot ] [cissen | cosswr | [230viok | 2awsss | [2aviok | 2avsster /5. | 205t 2atviok | 2atss | [ 2aviok | avesia /5. | C2/si 2a0vrok [ 2ot | [ 2aviek [ 2avesi

Carello-1 [laboratorio)

. Steuerung links # rechts o EP- Oben

Links J Rechts

Hoch,/Tief
Steuerng Diise
Diize Diize _'| Diize

WOLL woller breit | |- | EF-Unten

"v"erriegelungl gin || aus EDDB'-ID'ENE:SE:DD[ b anitar Grunstelung #1 l
K.upplung aus

Verti
Kidhlung [ kaonitar anhalten ]

& [lirks] CP-2 Connection Paint 2 [in Betrieb, 17 fahre zu [ Stop

Cisstin | Corstan | | 23oviok | 2aovests | | 2aviok | 2avestir

[ Moritor Grundztellung #2 ]
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Das Programm TLS_VIS_Technic

TLS_VIS_Technic dient der kompletten Strom-, Spannungs- und Relaisuberwachung.

nza & C., SPA

.
R0 btsster | DB ackup | Master Controller| | Backur Controlfer

1 [ 807114 280118 TLIBA 111 T2in0e 12 2181113 21810811 218108115
1 r —1
Sekion § Saktion 10
[0 e Kt fae
e -
0o iR o g 0o iR o g o g 0O 3 o g 0o 3
zisI0N 7216108112 21810113 2.10.108.114 21810115 2IBA1 nzis0R 211113 Tzis 0.1 72181477

Mit Hilfe dieses Programms kann das Uberwachungspersonal im Control-Room auf einen
Blick feststellen, ob die Strom- bzw. Spannungsversorgung des Systems in Ordnung ist, und
im Fehlerfall, in welchem Sektor Probleme auftreten.

Die Strom- und Spannungsversorgung ist redundant aufgebaut. Dies bedeutet, dass im Falle
eines Ausfalls einer Einheit die Stromversorgung uber einen alternativen Weg zugefuhrt wird.

_J’_I

| Sektion 1
K1 KMtz
r

Eine blaue Linie kennzeichnet eine stromfiuihrende Verbindung. Die Anzeige von KML1 bis
KM4 zeigt den aktuellen Status der entsprechenden Relais an.
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Das Programm TLS VIS Communication

TLS_VIS_Communcation dient analog zum Programm TLS_VIS_Technic der kompletten
Uberwachung der seriellen Verbindungen.

TuDEM : Technik-Plan [Kommunikation] [ v2.0.0.16154)/de-DE/de-DE] + (C) Caccialanza & C., SPA

i gystem - | Gesamt-Ubersicht | Strom-Plan | petailPlan | R | DB-Master | DB-Backup | Master-Controller | Backup-Controller J

i T T 3 T
GD
Htion 4 [ 127001 ]
ki T T

Mit Hilfe dieses Programms kann das Uberwachungspersonal im Control-Room auf einen
Blick feststellen, ob die seriellen Verbindungen zu den einzelnen Docking-Stationen in Ord-
nung sind, und im Fehlerfall, in welchem Sektor Probleme auftreten.

Auch die seriellen Verbindungen sind redundant aufgebaut. Dies bedeutet, dass im Falle eines
Ausfalls einer Einheit die Kommunikation tber einen alternativen Weg zugefuhrt wird.
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Das Programm TLS_VIS_Detail

TLS_VIS_Detail kann vom geschulten Personal verwendet werden, um die Eintrdge in der
Datenbank, die vom System automatisch generiert werden, anzuzeigen und auszuwerten.

TuDEM : Datenverwaltung [ v2.0.0.21855)/de-DE/de-DE] + (C) Caccialanza & C., SPA

i | Gesamt-Ubersicht | Strom-Plan | Kommunikations-Plan | | DB-Master | DB-Backup |

Wagen Andockstationen | Detektoren | LOG-Daten | Kommandos | Bedingungen

1 Carello-1 (labaratoris), (Wagon #1 (laboratorio) v [ v — e (] 200 2 2 [ sPS-Detail-tnzeige

ES

wwg_number 1 wgs_id 2645 2644 2643 2635 2631
wig_enabled 1 wgs_wg_number 1 1 1 1 1
Wwi_hame Carello-1 (laboratorio) wgs_statl _md_cp_id 1} 1} 1} 1} 1}
wig_description Wagon #1 {laboratorio) wgs_statl _md_state 1 1 1 1 1
wig_ipadress 172.16.254.12 wgs_statl _md_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.21
wWi_Moxa_narme MoxaWiGl wgs_statZ_mw_cp_id 1} 1} 1} 1} 1}
wwg_moxa_id 1 wgs_statZ_mw_state 1 1 1 1 1
wwg_control_socket_used 1 wgs_statZ_mw_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.21
wwg_control_socket_port 15200 wgs_statd_sps_cp_id 1} 1} 1} 1} 1}
wwg_control_socket_clients 5 wgs_statd_sps_encoder] 1} 1} 1} 1} 1}
wwg_msg_debug_socket_used 1 wgs_statd_sps_encoder2 1 1 1 1 1
wwg_msg_debug_socket_port 15210 wgs_statd_sps_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.21
wwg_msg_debug_socket_clients 5 wgs_target_cp_id 1} 1} 1} 1} 1}
weg_1_bB8_id 1100 wgs_target_cp_to_overdrive 0 1} 1} 1} 1}
wg_1_bB8_serport_number 1 wgs_target_informationset 0 1} 1} 1} 1}
weg_2_bE8_id a ws_target_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.21
wg_2_bB8_serport_number 1 wgs_rmoxaip 0.0.0.0 0.00.0 0.0.00 0.0.0.0 0.0.0.0
wwg_gtamp 01.01.2001 00:00:00 wgs_online 1} 1} 1} 1} 1}
wwi_emergency_stop_supervision a wgs_online_starmp 20.08.2008 15:30:51 29.08.2008 145817 28.09.20081317:18 23.09.2008 11:13:14  01.01.21
i ErEEEEEL wigs_version
Word %mw1100 (monitor) 24.09.2008 15:09:29 08 (dez. 8) wgs_setinfo TPINNT TIIIIINT PRI rTIINNT s
Word %amw1101 (nozzle §valve) no data found wgs_systern_state 1} 1} 1} 1} 1}
Word %mw1102 (block i cooling) no data found wgs_systern_state_starnp  01.07.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 18.08.2)
Word %mw1103 (gancio) no data found wgs_state 1} 1} 1} 1} 1}
Word %mw1104 (allarmi monitore) no data found wgs_state_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.21
Word %mw1106 (valore encoder 1) no data found wgs_stamp 20.08.2008 15:30:51 29.08.2008 145817 28.09.20081317:18 23.09.2008 11:13:14 18.08.21
Word %mw1107 (valore encoder 1) no data found wgs_reachable_cp_id_min 0 1} 1} 1} 1}
Word %mw1108 (valore encoder 2) no data found wgs_reachable_cp_id_max 0 1} 1} 1} 1}
Word %mw1108 (valore encoder 2) no data found wgs_available_cp_id_min 0 1} 1} 1} 1}
Word %mw1110 (allarmi monitore) no data found wgs_available_cp_id_max 1} 1} 1} 1}
Word %amwl1111 (inverter 1) no data found wgs_minmax_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.21
Word %amwl112 (inverter 2) no data found | | < bd

Die einzelnen Informationen fir die Datenbank werden automatisch im laufenden Betrieb von
den Controllern ( Controller 1 und Controller 2) erzeugt. Das Programm TLS_VIS_Detalil
bereitet diese Daten fur das Wartungsperson in entsprechender Form auf.

TLS_VIS_ Detail : Anzeige der Wagen

‘ Wagen éndockstationen | Detektoren | LOG-Daten | Kommandos | Bedingungen

7 ’ T — 08.01.200917:03:29 [] 8P3-Detailénzeige

A
wig_nurmber 3 wgs_id 2641 2637 2634 2633
wg_enabled 1 wgs_wid_number 3 3 3 3
wg_name Carello-3 {fuori) wgs_stat] _md_cp_id g o 1] o
wg_description Wagon &3 (fuari) wigs_statl _md_state 2 1 1 1
wia_lpadress 172.16.254.32 was_statl_rnd_starnp 23.09.200811:22:54  01.07.20071 00:00:00 07.07.2007 00:00:00 07.07.2007 0Q:
Wi_moxa_name MMoxawG3 wigs_stat?_mw_cp_id 1] 1] 0 1]
wig_moxa_id 3 wigs_stat?_rwe_state 1 1 1 1
wg_contro|_socket_used 1 wgs_statZ_mwe_stamp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2007 00:00:00 01.01.2001 00
wg_contral_socket_port 15200 wgs_stat3_sps_cp_id a a 0 a
wig_control_socket_clients 5 wigs_statd_sps_encoder] 1] 1] n] 1]
wia_mzg_debug_socket_used 1 wios_statd_sps_encoder2 1 1 1 1
wig_mzg_debug_socket _port 15210 wgs_statd_sps_stamp 23.09.200811:22:54 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:
wg_meg_debug_socket_clients 5 wgs_target_cp_id o o 1] o
wo_1_b88_id 1300 wos_target_cp_to_overdrive 0 a 0 a
wig_1_b88_serport_number 1 wigs_target_informationset 0 o u] o
wia_2_b88_id 0 was_target_starnp 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.01.2001 00:00:00 01.07.2001 00:
wig_2_h88_serpor_number 1 wgs_moxaip 0.0.0.0 0.0.0.0 0.0.00 0.0.0.0
wg_stamp 01.01.2001 00:00:00 wgs_online o o 1] o
wg_emergency_stop_supervision 0 wgs_online_stamp 01.01.2001 00:00:00 23.08.200811:13:14 01.01.2007 00:00:00  01.01.2001 00
i FEEERTEEE Wgs_version
ward % w1300 (monitor) . na data for was_setinfo TIIITIIY I ey Err ey

Im linken Bereich werden die Konfigurationsdaten des gewahlten Wagens angezeigt; im rech-
ten Bereich die laufenden Daten und Informationen, die von den Controllern wéhrende des
laufenden Betriebs uber diesen Wagen ermittelt und bereitgestellt werden.
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CACCIALANZA & C.

Feuerldsch- und Sicherheitssysteme

TLS_VIS_Detail : Anzeige der Docking-Stationen

Wagen || Andockstationen  Detektoren | LOG-Daten | Kommandos | Bedingungen
+ Name Beschreibung m—— 08.01.2008 17:06:18
1 CP-1 Connection Paint 1
2 CP-2 Connection Paint 2 Qnline zeit Ver.. Seriallnfo
3 CP-3 Connection Point 3 offline 01.01.2001 00:00:00 0 77772777
4 Cr4 Connection Pointd offline 01.01.2001 00:00:00 0 77972777
i CP-5 Cannection Point 5 offline 23.00.200812:15:30 0 77977777
f CP-6 Cannection Paint online 23.08.200812:1509 0 27777777
7 CP-7 Connection Paint 7 offline 23.08.200812:1509 0 77777777
iz [ Ci Pair anline 23.08.2008 11:5834 0 27297777
9 o] Connection Point 8 (in Betrieb) 172 offline 23.09.2008 11:58:33 0 Pk arkyl
10 cP-10 Connection Point 10 {in Betrieb, mit 88, 172.16102.115) 172 online 23.09.2008 11:49:46 0 PITIIIIT
11 CP-11 Connection Paint 11 {in Betrieb) 172 offline 23.09.2008 114946 0 TITIPIIY
12 CP12 Connection Paint 12 {in Betrieb) 172 online 23.08.2008 11:44.03 0 PIPITIIT
13 CP-13 Connection Point 13 {in Betrigb, mit 88) Q1 T2 offline 23.09.2009 114403 0 TITITIIY
14 CP14 Cannection Paint 172 online 23.08.200811:2153 0 77777777
15 CP15 Cannection Paint 172 L || offline 23.08.200811:2153 0 77777777
A e e "3 || online 23.09.2008 11:20:06 0 FPIITIIT
offline 23.09.2008 11:20:06 0 77772777
|| ofiline 23.09.2008 111858 0 77772777
cp_id g online 23.00.200811:18:11 0 77972777
cp_enabled 1 offline 23.00.200811:1810 0 77972777
cp_narne CcPg offline 01.01.2001 00:00:00 0 77972777
cp_description Connection Paint 8 (in Betrieb, 172.16.1C offline 01.01.2001 00:00.00 0 77777777
cp_ipadress 172.16.1.30 online 23.08.2008111336 0 PRI
op_roxa_name hMoxaCP offline 23.09.200811:1314 0 77777777
cp_moxa_id a online 18.09.2008 144942 2.0 pnnnnnnn
cp_cantral_socket_used 1 online 18.00.2008 14:49:41 0 77972777
e T SO, AcAann nnline 1809 2NNRA14-23:RG 21N nRRRRRRR

Systern.. | st
1] o
1] i}
1] i}
1] m
1] m
1] m
1] m
1] o
1] i}
1] i}
1] m
1] m
1] m
1] m
1] o
1] i}
1] i}
1] m
1] 2z
2 2z
1] m
0 m
1] i}
1] i}
n m

Im linken oberen Bereich werden alle verfiigharen Andockstationen in einer Liste angezeigt.
Nach Auswabhl einer Station werden im unteren linken Bereich die Konfigurationsdaten dieser
Station angezeigt. Im rechten Bereich werden alle Log-Daten, die diese Andockstation betref-

fen, protokolliert.

TLS_VIS_ Detail : Anzeige der Detektoren

Wagen | Andockstationen || Detektoren  LOG-Daten
alle Detektor-Typen anzeigen w 08.071.2009 17:08:38

Kommandos | Bedingungen

* Beschreibung Tvp Boardad e’ Status Strom Spannung
el IR-telder B CP #8 IR-hdelder (1.6) 8/ Board 88,1 1] 1] 0
a7 Temperatur-hielder 7 auf CF #8 Termperatur-helder (7,8) 8/ Board 88,1 1 20 44
88 Temperatur-helder 8 auf CF #8 Termperatur-helder (7,8) 8/ Board 88,1 1} 1} 1]
91 IR-telder 1 CP #3 IR-Melder (1.6) 9/ Board 88,1

92 Thermo-telder 2 auf CP &9 Thermao-helder (2,3.4.5) 9 Board 88,1

93 Thermo-tdelder 3 auf CP #9 Thermo-helder (2,3.4.5) 9/ Board 881

94 Thermo-hdelder 4 auf CP #9 Thermo-kelder (2,3.4.5) 9/ Board 88,1

85 Thermo-hdelder 5 auf CP #9 Thermo-kelder (2,3.4.5) 9/ Board 88,1

el IR-helder B CP #3 IR-helder (1.6) 9/ Board 88,1

97 Temperatur-helder 7 auf CF #9 Termperatur-helder (7,8) 9 Board 88,1

98 Temperatur-helder 8 auf CF #9 Termperatur-helder (7,8) 9 Board 88,1

|R-tdelder 1 CP#10 |R-hdelder (1.6)

102 Thermo-tdelder 2 auf CP #10 Thermo-helder (2,3.4.5) 10/Board 88
< ¥
-~
det_id % 1m
det_enabled 1
det_description IR-helder 1 CP#10
det_dby id 1
det_level_warning 50
det_level_alarm 75
det_stamp 25.02.2008 14:51:39

Im linken oberen Bereich werden alle verfligbaren Melder in einer Liste angezeigt. Nach
Auswahl eines Melders werden im unteren linken Bereich die Konfigurationsdaten dieses
Melders angezeigt. Im rechten Bereich werden alle Log-Daten, die diesen Melder betreffen,

protokolliert.
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Feuerldsch- und Sicherheitssysteme

TLS_ VIS Detail : Anzeige der LOG-Daten

Wagen | Andockstationen | Detektoren || LOG-Daten Kommandos | Bedingungen

LOG-Daten der letzten 3 Monate anzeigen | | alle Typen anzeigen A 200 v
Zeit Station Prograrmm Typ Typ2 Twp3
02.01.200617:0319  SHEMTWI TLE_¥is_Detail Status (0] [0]
07.01.200812:32:69  SHEMTWI TLE_¥is_Detail Status (0] [0]
07.01.200812:32:25 SHENTW1 TLE_¥is_Technic Status (0] [0]
07.01.200812:31:55 SHEMTW1 TLE_¥is_Communicati Status (0] [0]
07.01.200812:31:42  SHENTWA TLE_¥is_Cwverdew Fehler (0] [0]
07.01.200812:31:22  SHENTWA TLE_¥is_Cwverview Fehler (0] [0]
07.01.200812:30:62  SHEMTW TLE_ Mis_Cwerdew Status (0] [0]
29.12.200815:22:42  SHEMTWI TLE_Wis_Cwerdew Fehler (0] [0]
29.12.200815:22:22  SHEMNTWI TLE_Wis_Overvew Fehler (0] [0]
29.12.200815:22:02  SHENTW TLE_Wis_Owvervew Fehler (0] % [0]
29.12.200815:21:42  SHEMNTW TLE_Wis_Cwverview Fehler (0] [0]
29.12.200815:21:22  SHENTWA TLE_¥is_Cwverdew Fehler (0] [0]
2012 20NR15-21-02  GHFNTwWA TG Wis Owerdea Fehler m m

Die LOG-Daten werden im laufenden Betrieb von den Controllern erzeugt und
bank gespeichert. Sie geben Auskunft tiber den korrekten System-Zustand und
des Systems.

TLS_VIS_Detail : Anzeige der Kommandos

08.01.200%
17:08:51

Beschreibung

Datenbank gedfinet, Server
Datenbank gedfinet, Server
Diatenbank gedfinet, Server
Datenbank gedfinet, Server
database-open-error Unable
database-open-error Unable
Datenbank gedfinet, Server
databaze-open-error Unable
databaze-open-error Unable
databaze-open-error Unable
database-open-error Lnable
database-open-error Unable
datahaze-nnen-rrear Lnahle

in der Daten-
das Verhalten

‘wagen | Andockstationen | Detektoren | LOG-Daten

Kommandos Bedingungsn

«| O zeige zugehdrende LOG-4Angaben

Kommandos der letzten B bdonate anzeigen

08.01.2009 17:14:28
Kommando erzeugt von

26.09.2008 11:31:25 f SHEMTW1 / Emergency Stop &l

25.09.2008 11:31:18 7 SHENTW1 / Wagon #1, emergency stop

25.09.2008 11:31:14 f BHENTW1 /wWagon #1, stop monitor

25092008 11:31:13 f SHENTW /wWaggon £1, default-position £2

26052008 171:31:12F SHENT W1 [ Waggon #1, default-position #1

25.09.2008 11:31:10/ SHENTW1 [ Wagon #1. mave leftiright to endpasition left
25.09.2008 11:31:09 f SHENTW /WwWagon #1, nozzle in full position

25.09.2008 11:31:08  SHENTW /WwWagon #1, nozzle near full-position
25.08.2008 11:31:058F SHEMTW1 /Wagon #1, nozzle near large-position
25.09.2008 171:31:03 F SHENTW1 [ Wagon 1, move lefifright to endposition right

Kommando
:ChiDwWagon:0:Stapall;
:ChiD:Wagon:1:5top:
ChiDWagon;1:kMonitor:Stop;
:ChiD:wWagon;1;Default 2;
(ChiDWagon:1:Default1;
:ChiD:Wagon:1:LeftRight LeftEnd:
ChiD-wagan1:Mozzle b ax
(ChiD:wWagon;1:Mozzle Me arkdax;
(CMDWagon;1:Mozzle; Large;
(ChiDwagon:1:LefiRight RightEnd;

Komr

okay:
okay:
okay:
okay:
okay:
okay:
okay:
okay:
okay:
okay:

Kommandos sind interne Befehle, die vom System erzeugt werden, und von den Controllern
ausgefuhrt werden. Diese Anzeige gibt Aufschluss tber die Art des Kommandos, und ob die

Ausfiihrung erfolgreich war.

TLS_VIS Detail : Anzeige der Bedingungen

‘Wagen | Andockstationen | Detektoren | LOG-Daten | Kammandas

Bedingungen

[ zeige zugehirende LOG-4ngaben [ l 08.01.2008 17:15:58

aktualisieren

[DS/81/=12].and.[DS/G2/=12].ar [DE/E7i=12] or [DS/E8=)

Marme Beschreibung Prioritat = ‘wert Dratum Auzdruck

CPa_alLAaRM condition for alarm in docking-statigy #8 10 1 27.10.2008 15:36:34

CPa_alaRM_L condition for alarm in left area of docking-station #8 10 1 27.10.200815:36:34  [DSr81/=i2].and.[DS/52/=12]
CPE_ALARKM_LL candition for alarm in left-left area of docking-station #8 10 1 27.10.200815:36:34  [DS81/=i2].and.[D5/83/=12]
CPE_ALARM_R candition for alarm in right area of docking-station #8 10 1 27.10.200815:36:34  [DSr85/=12].and.[DS/86/=12]
CPa_aLARM_RR condition for alarm in right-right area of docking-station #8710 1 27.10.2008 15:36:34  [DSi84r=(2] and.[DS/86/=/7]
CP8_PREALARM_R  condition for prealarm in left area of docking-station #8 g 1 27.10.2008 15:36:34  [DSradr=r2].or.[DE/85I=/2].or [DEIBEI=I2]

Bedingungen werden vom Hersteller erzeugt. Sie stellen die Konditionen dar, wann das Sys-
tem in Alarm geht, und welche Aktionen notwendig sind.
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